Anleitung HPP-21 PLUS # 11 4005 (07-12-16/JES) Irrtum und Anderung vorbehalten! MULTIPLEX

Bedienungsanleitung HPP-21 Plus

# 11 4005

HITEC Digital-Servoprogrammierung ohne PC

D

#82 6221 Version 1.2

Diese Anleitung erkléart die Programmierung der HiTEC Digital-Servos mit dem HPP-21 Plus auf dem Flugfeld — ohne PC.
- fur die Benutzung des HPP-21 Plus ohne PC schlieen Sie nur ein Servo und einen Empfangerakku an, danach leuchtet nur die oberste LED
- fur die Benutzung des HPP-21 Plus mit dem PC, beachten Sie bitten Bedienungsanleitung des HPP-21 zum Testen und zur Programmierung von HiTEC Digital-

Servos
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